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Beschreibung 



Die vorliegende Erfmdung betrith eine JdaP- 
ter bzw . eine ^ ^1 

d es rege.maBigen ^^^^rnehrtagige 

p,attenformige VerdrahtungsUager J ^ 
ten, Keramiksubstrate und ^^wuBpunkte 
wendigrasterge^ 

die in Form von metall.schen 
Ansch.uBbohrungen au emer <««te^ 

ger smd be, de ' « r ^ aktiven 

fung in alter Regel now bestiickt 

- es sei denn, es w»ra cm vielfach auch 

Derartige «*£™^£S. sind in 

"Adapter" oder engttsch tesi ji 9 w 
vie ,en P verse— ^--^01 Span". 

au * TTzTTX^ io- °- ember 1983 

Bd. 7, Nr. 278. ^ ' R q ig83 ode r aus 

Dez . 1981. Se.ten 3342 b.s 334 ^ 
Anordnungen sind aus der J3B A^ ^ 
der US-A4 099 120 und der US A 4 * 

kannt. - . Firma ATG eine Kon- 

Dar0 ber h-naus bnngt J.e F rrna AT ^ 

taktanordnungauldenMa^es t 

den Oberbegriff des ^nJSiortnuno b* 

vorausgesetzt vwd. Oese Kom def 
stent aus dem ^"dko^e W b^ 
elektronischen P^^^J^^ darauf 
nicht weiter eingegangen w*fc aus e.n ^ 

"TSS ^"rundl ntSer ***** 

6ru ndrasterk8rper ^Izu S er- 
p,atte aufgelegt wird, 1/oder 
Lte Ansch.uBdicmen auf dem Pru ^ ^ 
den seitlichen Versatz (m X una ten 
P,atte> zwischen den ^'^^ u nd den 
Kontakten entsprechend dem Kontak . 
"io"* notwendig regekinaB^g 

identischer Anordnun^ 
sehen sind. wobe. die verbindung 



Ml - aut deren S 
des Pruflings durch ^9^"^^ stehe n- 

to ^ e «- n:b=c 

stitten w.rd .m Grundsate in « w Janu . 
Technical Disclosure Bulletin . V* *i. 
J5 * ,979 aufSeite 3235 ^^Ta.,, M«« f 

20 ken auch noch emegrrte ^ W affung fQr 
PrOfstiften erforderhch «t. deren ^ n 

den M^l^« , 35l» StOck- 
darstellt. da diese PrUfsftte . ^ecMgr ^ 

w grund ^ /"2T*uMHto einer Miniaturisierung 
selbst durch 

werkstelligtw.rd d,e.mPr.n2.pau ^ 

35 elastischem isoher ^ J^J^, verlaufenden 
vertei.ten. paraUe. zue.nan 
und somit ge9ene,and^ l^Z*™** aus der 
besteht, die an der Ober unu qen . Mil 

Adapterplatte und « « ™ H erste«ung 

bei hinzukommt. daB die verschied enen 

durch Druck »OKai « 542 von Arai. 
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test mit der jeweiligen ' Kontaktflache der P 
p,atte verbunden ist oder ,n emer an der P 
piatte anliegenden Elastornerma^ aus -o 
Jem Materia, gehaltert ^ a % ingular es 
Kontaktflache ^.J"*"™ einfac hen Her- 
"Federkissen" ^ Uo ^^ en Elastomer 
stellbarkeit wegen aus <^ „ dieS er 

besteht. Es ist aber an s,ch de ^ ^ Fe _ 

Stene stattdessen e,ne e.nfach e me chan 

der vorzusehen, auch wenr, d-es «ne 

Fertigung erschweren od« r «; C def Ertm . 

dOrfte. in einer anderen Au sKih ungsfo m d 

dem einen Fall w^/^ l ^. am 

senartigen Pfropren ««» 
stomer aufweist, urn so ,e nach Bedart 
.edernden Ausgleich zu sorge j D,ese 
kann sowohl bei b,egeste.fen ah aucn d 

Adapterplatten ^Sl^J^ flexible 
AosiUhrungsform der Kontak th8- 

hen einander 9egenuberstehenae 
durch die Flexibility der Adap e^latte s 

relent, die •^£3^ - J3^d^ 

aufgrund der E,genflex.b.l.tat an ^ ine sol _ 

Kontakth6henanr^sse« ^ 
che folienartige Adapterplatte vorzugswe 

nicM notwendiO ^eX Sopfen « 

Bereichen jeder Ko . n ^ ,a „" mer auf NoC h zu- 
dem federnden ^ZZ^^^ 
verlassigere und .«K*obtona^ ereKo 



|iege nd erorterte ^ A P ^ 
kann es .m Bah men e ' y rtei , ^ 

45 MeBscnaltung de J^S'ns einem Prutpunkt 
wen n ie nach Bedart m,na ° dn Konta kt- 
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eingegangen wird. c . . nm . r wirc j fur die 

um "lokal d.h. ™g> obar ausge glichen 

den^rfindung besteht ^"J^ST 
Technik von den ^tederten Prufstmen 
dem aktiven Grundraster ^g^TLrt*- 
giebigkeit zum Ausgle.cn von Chcken _ 
n6 henschwankungen m aufge - 
p.atte verlegt wird. d,e durch d, 

brachten Pfropfen aus '«'« a J^"^ folien arti- 
- T^l'lS^ ^tm die 

den fur die Hersteuung PrU taeratbenutzer 
ten obiicben Technfce ^^^erste.ier 

Die dSr inotigten Photornasken 
sein wird. uie a*» konnen dabei wie im 

und/oder Bohrprooran^^^^*^ Da . 
Stand der Technik mrt HiHe von «ewron 

Srarbeitung ^^JS^S^ 
schinen) erstellt warden. °™J^^ e Konta kt- 

Materia, geschieht «^^,jH3Snicl-« 

niken. beispielsweise ,» ^hSen w obei der 
Oder mitteis 

dung" werden nacbto-gend ^^JSTdS 
die beigefiigten Zeichnungen beschneoen 

, eine erfindungsgemaBe Kontaktanord- 
9 ' nung in prinzipieller Darstellung. wo- 
b ei ein einseitig mit Kontakrt.achen 
versehener Verdrahtungstrager ge- 

prUft wird; 



Pl „ 2 zweiverschiedeneAusfuhmngsformen 
2 der Kontaktanordnung, wobei ein ba* 

KSktflichen/AnschiuBpun^ 
sehener Verdrahtungstrager gteich e, 
5 tia von beiden Seiten gepruft wrd. 

2d zwar in der oberen Halfte der 
Sir von einer anderen AusfOhrungs- 
ia.sinderunterenHaHte;und 
Pin 3 eine weitere Ausfuhrungsform der 
10 F ' 9 - 3 i aktanordnung. bei der die Pfrop- 
,en aus elektrisch leitfahigem Elasto- 
mer von den Kontaktflachen der 
^apterplatte losgelSst in separate* 
Kontaktmatten angeordnet «*• 
75 «=. D „ 1 2 und 3 zeigen die erfindungs- 

LeitprplattenprOfgerat rnit e,r«m 9 B 

30 r^riS^SnS tl- Oder An- 
def f J^Ts Pilings 4 mit HiHe der ertin- 
achluBpunkto 6 dea PnmmB bescnreib enden 

^^-^ M ^^eu Oder An- 
Adaptierungjechn^ D, ^ K ° Verdrahtungstrag er 4 
35 schluBpunkte 6 auf oem jn ^ 

< Leiterp,att ^ K :X^Hch SL be«ebig ange- 
oh' irk^nrbeispieisweise teiiweisa 

r s en U den von An^un«en Pr° 

der Fig. 1 eine aq P k uRwplBtlDri- 

techmken ate ge4mcKt ^ def 

w chen 1 2 und 13 a ut den i » u1end em Ver- 
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8 



ren Seite der *^2£££n mit von 
nach Ublichen ^tten^hmk 

0n der Zeichnung n,chtda9es afte 

auf einer der beiden Oberflachen ^ 

SO wie DurchkontekUerungen d.hj cM ^ 

Z-Achse sich -ff^Jnaen Bereichen in 
Adapterplatte verlaufenden to en ^ ^ 

d er Adapterplatte so , d£ «** erundrasters 3 

vorrichtung von «»°™*™^ 13 auf der einen 
z uderz U geh6r ig enKontaktf'acn ^ 

Seite der Adapterp atte on ^ ^ 
Kontaktflache 12 auf der an*» en An . 

terplatte und von ^J ^ ieBen P k ann. 
schluBpunkt 6 des ftuflm 9 s 4 K ontaktdruck 
Um nun fUr e.nen Q*"*™ £ ofrta ktierung des 
und somit eine ordnungsgemaBe Kent 

PrOilinges ^.x^en der Kontaktanordnung 

zu sorgen. wird .n der 12 bzw. 

vorgesehen. « * ^JJ,* 14 bzw. 15 aus 
13 der Adapterplatte Sen ^ P^^ angeordnet 

einem elektnsch tett*jen ^ zusarn men- 

wird . Diese Wr D °P , f.J den no tvvendigenKontakt. 
drockbar, so daB is» 10 r de . «J ^ Gfund 
druckzwischen dem PrUftng ^ ^ 

ster 3 bzw. fur den Aus 9'° tfie sich stets 
ikthohenschwanW 

aufg rund von «^ n Q f ^endige AnpreB- 
nauigkeiten etc. «"*J*Vf 4 der Adapterplatte 8 
druck zwischen ^/^Vauf alien Kontaktfla- 
mit den Pfropfen 14 und u, pr(J{gera . 

dergleichen sein kann latte 8 eine im 

in der F.g. 1 * "» fe Leit erplatte. wah- 
wesentlichen - ^^l chen Darste.lung 
rend in der fl"**"**^ Mapterplatten 8. 8T to- 
Fig. 2 die entsprechenden #w P f darge . 
Kenartig dUnn rind und daher e cbt^ ^ Rg 2 
^rt sind. d.h. d.e .n. derobj • def uge . al 
gezeigte M^^^gm sehr weitgehend 
lein aufgrund ihrer z . R ichtung am 

Kontatthbhenschwan^ £ en tsprechenden 
PrUfling 4 auszugle.chenJFu^ 
KontaMhohenausgle.ch zwKcne 
cnen 13 dieser A^o'-eJ 

(pberen) ™*° r "*™?*Z ^*^ aU ' daS 
aktives Grundraster 18 i (sot > wjrd Dies e 

weiter unten noch nahe < »«W*9 Darste , 
Fig . 2 zeigt wiederum «VgT*e MMing eines 
lu 9 n9 die g.eicbzeit,ge be ^ e f Halft e eine etwas 
Pruflings4,wobenn^ ^ der 

S^Ti wird. wobei d.e 



V* ««* a "Tu'nd 2 gSe Elemente vor- 

Beistrich versehen and _ H „ lfte def Fig . 2 

DieAdapterfoheSderum + 2ugewandten 

W eist nur auf d& *°™* M Ym 12 Ptropfen 
10 seite auf den H^^ToB»tomer auf, wobe. 
14 aus elektrisch >e.tf a h'gem t Gn)n(Jra . 

ster 18 fOr einen u z . Achse sorgen. 

i. Abgesehen von e -r ^ sich ^ dem 

spater eingegangen vma. t Bau t ei |, wel- 

Lven Grundraster Kontakte 
ones auf die ""fip&SJw 2 aufge- 
des Grundrasters 3 der r draster 3 e.n 

20 setzt wird. um aus « £ sta ren Qf r 
in der Z-R.*W * ber eitzuste«en. Das akt,- 
mtt den PrUfkontaMen 22 bere, ^ Wei . 

ve Grundraster ^^^rnSleitender e.ektri- 
se dergestem werden^daB em ^ 

,5 sober Grundkorper 20 ' ^ rt v ^ den Bohrungen 
und parallel Grundrasters 3 

entsprechend der Vertejung d ^ 

versehen ^der Lange eingeseUt 

federndePrUfshftevonpasseno ff zuge . 

30 warden. Die den Pr0fstifte ent- 

wandten ^"Z££L 22 bzw. 22' des 
sprechen dann den P^^ 

aktW en 6~ ndra ! ter n S d ; as t e Ti8 bzw. 18' ist insofem 
Das aktive Grundraster lo 6rond . 

35 in besonderer ^e sich e,ast> 

rasterkbrper 20 bzw. «j Be)spie i 
^ Materia, ^^ c Sei te nden Elastome, 
aus e'n^^'^des Grundrasterkorpers >n 
Wenn die Baste tat der Kort akte 22 

40 etwa der Elastizrtat der ^^^rper 20 
entspricht. dann tragt d« ^ tungstra ger 4 
dazu bei, den PruflinQ bzw- v KontaW druckes 
tahrend ^s Aufcnngen d^s ^ ^ 
groBflachig, d.b. n,cM nur .m dere d ann 

45 Flachen abzustOtzen D^s -st * * 

VO n Vorteil, wenn "g™^ 6 und 7 auf- 
maBig angeordnete ^sc ™ ? k6nne n. 

weist, die in Vf^JZe groBflSchige AbstOt- 
Denn wenn es kerne derartge g wegen def 

50 zung for den PrUfUng 4 g^be. kon _ aus . 

50 oien ^SZZ^ 6, 7 des PrOf- 
schlieBlich uber d.e Anscrwu v Zenemn de s 

obere Anordnung aus ™ 



I 
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Gru ndraster 1* S%enn aiso eine 

4 erfolgen so«, o* mme n mrt dem * 
p ruf vorricMung 2" . ZU d S ^ Adap terpi a tte/-tol.e 8* 
Grundraster « und der * ^ g eg j,ch 
der gle-chen We.se « * Andr uckplatte 0 
gelagert *erden. ^^aw-*"" 1 hy*a ul '" 

Patentanspriiche 



10 



75 



25 



4. 



30 



35 



40 



Patent- 

, KontaWanordnung zum Ansc ^ f0 ^ 
1> ^Bigen V oder mehr.ag.ge 

SpteHen. Keram.ksubstrate rast ergebund e nen 
■Jm notwendig pr Ufenden 
S aWe/Ansch.uBpunkte d ^ in Form 

auf einer oder 

linqs vorliegen, Gru ndraster der 

mil einer zvosche^ dem pf(jfl . ng ange _ 
PrOfvorrichtung una Form eine r 

du rchkontakt.erten W»P au , bei- 
Kschen Kontaktflacjen LeVter bahnen 
den Platteno^n nd^ . 

dicnten auf ° em JT^nen 

v,n 9 s(4) - ^ « Kontaktmitteln zv/ischen 

des PrUflings tornVige n. formsta- 

. und mrt e.nem J» zur Erzeu gung 
bile n Aodruckm.^ <1£ druckes an 



10 

feasors*.* 

1en e'^. 16 ! 6 ' nqe0 rdnetist. 
eleklrisch.so\.ertange 

2 KontaWanordnung ,««J ™^ ^.TST-* 
* geKenn?^ 

£ mil den Kontaktflachen 

^'^^TaTvebundensind. 
(l2und /oderl3)ver b 

KontaKianor^nu "g -ch Anspr^ ^ ^ 

gekennzeichnet. daB ^ ledernden Ba 

W^^ SC , ^den Seiten der Adap- 
J„ m er auf einer oder be.de" ^ einem 

SSL » Easterner gehaltert 



20 



5. 



net sind. 

• pm der voranste- 
KontaWanordnu^^^ 

^^^^^ 
txibtiausgebiidetist. 

■ m der voranste- 

^^egesteifist- 

hiieBen des reg©*- 
KontaWanordnung zum Anscn nischen 

PrUtvorricMung (2) fur we ^ 

p attenWrmige dergl- an » 

den Verdrahtungstragers achen ^ 

tm von ** 

oads auf einer oder u 

PrOflingsW vorliegen- r s-i nrtraster (3] 



45 



50 



65 



aui — 

, gs (4) vorliegen. Grundr aster (3) 

mrt einer ^sc^dern ^ 

der p,ufvorr.chUjng W latte (8) m 
W ^'t S konSerten Leiferp^ 
Form einer ^'^KortaWflachen (12, 
t9 mit ^"'^enoberseitenundUe,- 

terb annen zum Ausgie.c ^ prUffing 
AnscWuBdichten au ^ w(hand 
und/oder des mog^er- _ bzw . Y . 

Bichtung des ^^""1 und den v a- 
gelmaBigen Grundraster i 



6 



11 
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12 



10 



10 



15 



20 



25 



nabel angeordneten AnschluBpunkten 
des Pruflings, 
. mit fedemden Kootaktmitteln zum Aus 
aleich moglicher vert.kaler Kontaktho 
SShwanUen (in Z-Richtung des 

. und'mfeinem plattenformigen. formsta- 
Sen Andruckmitte. (10) zur Erzeugung 
e nes ausreichenden Kontaktdruckes an 
alien Kontakten der Kontaktanordnung. 

ssrs p« ri * Adapt. 

platte (8) in der Lage ist. 

T. Kontaktanordnung nach 

! bis 6, mit einem zwischen der M"Pj*P£? 
m und dem starren Grundraster (3) der PrUf 

sing ( 2 ) -h^^jjs^ss; 

oi^r nft\ in Form von einem Grundrastencorpe 
; v> h «*t riafi der Grundrasterkorper (20) 

Grundrasters (18). 

8. Kontaktanordnung nach Anspruch 6 Oder 7. 
dadurch g^kennzeichnet. daB auf .ede^Ko 
tikttilche"~ auf mindestens e.ner Seite aer 

ist 

r SndtSns -ne-OTf^SX 
ordneten KontaktflSchen auf der emen bene 

wmm 

del anderen Seite der Adapterplatte elek- 

trisch verbunden sind. 



keln ist. 



Claims 
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35 



40 



45 



50 



Siers (4) such as circuit boards, ceram-c 
S Ls and similar, to the not necessan.y 
g Sinked contacts/connection po. m 6 of 
the test specimen/wiring earner (4) to be test 

or pads on one or both surfaces of the test 

T*2t an adapter board (8) arranged ^ 

and the test specimen, in the form of a 
pSed through hole circuit board wjh 
Sal contact areas (12. 13) on bah 
"des of the board and conductor tracks 

S ti es on the test specimen and/or poss, 
ble sideways displacemerrt (in the X or J 
direction of the test specmen) between 
ihe regular basic grid (3) and the vanably 
Ranged connection points (6) of the test 

Test specimen and the adapter board (8) 
o equalise possible vertica contact 
heig* variations in the Z direct.on of the 

. S S wiS.dimensiona..y stable pre, 
Jure medium (10) to create adequate 
contact pressure on all contacts n the 
contact arrangement 

characteri sed by . .„ 
Tf-Tgg-S^rTeach contact area (12 13) on 
2 Mast one side of the adapter board (8) at 
t^il-on*. Plug (14; 15) made irom 
an electrically conductive springy earner s 
arranged, and the plug on each contact area .s 
electrically insulated from the plug of each 
neignbouring contact area. 
Contact arrangement as in claim 1 ^ 
Prised bv the fact that the plugs (14. 15) on 

board (8) are each permanently fixed to tne 
contact areas (12 and/or 13). 

Contact arrangement as in claim 1. charac- 
SS by the fact that the plugs (14 and/or 15) 
SSnL electrically conductive spnngy 



55 



7 



\ 



13 
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14 



25 



the basic grid area (3 or 18). 
4. Contact arrangement « ,* one of the above 

film. 

regular bas.c gnd 3) of an e e 
de nTsucn 9 : c^uf boU. ceramic 
grid-linked contacts/connect^n grt.^ 

L test -P^^^^ areas 
^V^on'on-rsurlacesofthetest 

SPed Th an adapter board (8) arranged be- 
* wVn Ifbasicqrid of the testing dev.ce 
tween the basic gna a 

and the test ■^^ b £ 1 with 
pla ted through hole c rcurt 

sities on the test specimen and/or poss. 

arranged connection po.nts (6) of the 
specimen (4). equalise 

? ?hl Z direction of the test specimen 

contact arrangement 
characterised^r jth meta | 

contact areas (12. 13) .on fflm> 

^ te< ££^ol£^*^* 

( 4) and the adapter board (8). 
6( with an active basic gna ^ , 



grid (3) of the testing de fro m 
f0 rm of a bas.c gnd body ( 2 ^ in 

testing device ^ jpgj^ave basic 

ZZm (22) « •»«*» m 

ductive springy elastomer. 



35 



Claims, d«aderi8^»e»V ^ test 

- * * 5 rS^- - StlUr ^d 

specimen on one siaeo ^ 

SSL side of the adapter board. 

10 . Contact arrangement as 

Claims, *«*55^^^Jcone rubber 

Revendications 

multicouches (4) teis q . 

«, substrats en £™^« S TZ™<* < 6) ' 
bles aux contacts ou P°'" ls spec imen 

non <*»fi^*fS££ ,ui se 

ou support de cawage \ j ads 

50 entre 

lonSe rtle specimen et formee d'une 
controie ei ie w rnntacts traversants 

^ TTurtaces de ^tact metalli- 
S ( 1 s' ses deux faces etdes 
reminsconducteurspourlacompensa- 



8 



15 
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16 



g9 lateral ex* »" Erection Y du spec.- 

men (4), „ nn t ac t elastiques entre 

- desmoyensde con j 6 ce(8) 10 

, e specimen et la piaq ver . 
r' a ^sXle atLdes contacts 
ticales possibles o« ^ 
dans la direction j^f^orme stable 
. un moyen de ser rage , d t5 
en lorme de P^^^ suffisante 

' de contact (12 . «> «w ^ au moins un 

ta plaque adaptatr.ce (8) es P ^ 
tampon du genre couss.n < ; de cha . 
me re elastique conducteur ^ . que _ 

que surtace • "J^JUc. de contact » 
m ent du tampon de cnaq 
voisine. 

. M mn la revendication 1, 
ces surfaces (12 et/ou 13). 



35 



ces &uii« — * 

i«n la revendication 1, 
3. oisposm. de contac t selon la ^ ^ ^ 
caracterise par le W J cond ucteur 
et/ou 15) en , aces d e ,a 

plac es sur u« iace ouje ^ de s 

, a grille fondamentale (3 ou^> 

4. Oispositit de contacts^ 

tions precedents caractej.se , p ^ ^ 
plaque adaptatr.ce (8) est a 

souple* 

adaptatnce (8) esi p 
flexion. 

la connexion de la 
6 DispositH de contact pour (jte ^ Bf 
6 " °I fondamentale reg^re (3) de 
Lctronique de ^^^onocouches ou 
c§b,a9e Tr,t?rqu^arte S im P rimees, 
multicouches (4) teis ^ 



bles aux contacts ou Points e dusupport 
7).nonnecessa.rementsuMag ge 

i cab.age ou *e«m»£ ^ aces ou pads 
presentent sous la torrne ^ , es 

P de contact meta l.ques , «J 
deux faces du ^^^8) p«acee entre 
. une plaque a^apW J > ^ iW de 

conttole (2) et ie sy 

^-tjrSc^e contact me- 
san , s ayant des J u ^ faces et 

talliques (12 . 1J > . * ur , a com- 

des chemins cond "f " rS J, nexio n loca- 
pensation et/ou du 

lem ent elevees sur J° s ^ ventueHe ment 

decalage '^^f^l direction Y du 
(dans la d.rect.on X ou a ta|e 

W n) ra rr,e?^de connexion 

ta compensator .des v dans 

P ° SSib ^„n Z t ScLn entre celui-c 
la direction Z ou sp<= 
et , a plaque adaptaU'C > CM* en 
. un moyen deserragede or fon 

1orm e de plaque (10) ^ J ffis ante a 
d-une press.on de c °", de contact, 
t0U s les contacts du disport ^ 

cara cterise par ^Sct metalliques 
(8) portant les surfaces- » constitue9 
(12 : 13) sur 563 ^"L qlenraisonde sa 
d-une teuille mmce soupte £U ; 
souplesse propre. °* f P ossiD , es de hauteur 

entre ceM-cietelte. 
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T . Disp^decon^ 

tions 1 a 6. ^^^Ta plaque adaptatnce 
active (18) rigide (3) du dispo- 

(8) et 'a ^rS?5«i d ' un ^ I 
sitH de controle (2) «w ntacts de 

bas e(20)enmat, & re.olan^ nzdu 

tes t elastiques dans ta _ d.r ^ de 

me n places ^ lond-nert* 

ma niere conespondartj » ^9 ^ ris6 par 
(3) du dispositrt de ^°^\\ ZQ) de la grtBe 
to fait que to corps " ^J^* d'un 
fondamentale *f ve fi ^'e support suivant 
etostomere elas^ ^ U daptatric e (8) centre 
un e surface de la plaq« 4) produ - 

to pression de serrage * 
te P par ,e moyen de err g „ 
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grille fondamentale active (18). 

t Dispositif de contact selon Tune des revendica- 
tions 6 et 7, caracteY.se" par le fait que sur 
chaque surface de contact sur au morns une 
face de la plaque adaptatrice est place en plus 
un tampon en elastomere elastique conduc- 
teur. 

9 Dispositif de contact selon Tune des revendica- 
tions precedentes. caracterise par te fait qu au 
moins une des surfaces de contact affectees 
au specimen sur une face de la plaque adapta- 
trice et la surface de contact assooee sur 
l-autre face de la plaque adaptatrice sont d.v.- 
sees en deux parties isolees I'une de I autre 
qui sont reliees electriquement chacune a la 
partie correspondante situee sur I'autre face de 
la plaque adaptatrice. 

10. Dispositif de contact selon Tune des revindica- 
tions precedentes. caracterise par le fart que 
(•elastomere elastique conducteur est un caout- 
chouc silicone dans lequel sont finement dis- 
perses des particules metallique. 
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FIG. 3 



12 

.IE 





11 




12 



